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 (E00b)  

Teoria dei vettori  
Con riferimento alla figura, si considerino i tre vettori 𝐮 = 𝑩𝑨⃗⃗⃗⃗⃗⃗ , 𝐯 = 𝑪𝑫⃗⃗⃗⃗⃗⃗ , 𝐰 = 𝑭𝑬⃗⃗⃗⃗  ⃗, e si risolvano i seguenti 

esercizi. 

 
1. Calcolare il modulo, i coseni direttori e le componenti scalari (nel sistema di riferimento asse-

gnato) di ogni vettore. 

2. Calcolare il modulo e le componenti scalari del vettore 𝐑 = 𝐮 + 𝐯 + 𝐰 

3. Effettuare le seguenti operazioni: 

𝐮 × 4𝐯, 3𝐰 × (−𝐯), 3𝐰 × 𝐯 + 𝐮 × 4𝐯   

4. Calcolare componenti scalari e modulo dei vettori ottenuti al punto precedente. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

5. Assegnati i vettori 𝐮 = 𝑎𝐢 − 3𝑎𝐣, 𝐯 = −𝑏𝐢 + 2𝑏𝐣 , 𝐰 = 𝑐𝐤 (dove 𝑎, 𝑏, 𝑐 sono assegnati numeri 

reali), effettuare le seguenti operazioni 

  

𝐮 ∙ 𝐯, 𝐮 × 𝐯, 𝐯 × 𝐮, 𝐰 ∙ (𝐮 + 𝐯), (𝐮 + 𝐯) × 𝐰, 𝐮 ∙ 𝐰, 𝐰 × 𝐯 
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PAGINA WEB DEL CORSO:   

www.pcasini.it/disg/statica  

 

Esercizi 1-4 
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  𝐮 =   𝑩 𝑨 → ,   𝐯 =   𝑪 𝑫 → , 𝐰 =   𝑭 𝑬 →


  𝐑 = 𝐮 + 𝐯 + 𝐰


  𝐮 × 4 𝐯 ,     3 𝐰 ×  ( − 𝐯 ) ,     3 𝐰 × 𝐯 + 𝐮 × 4 𝐯    


  𝐮 = a 𝐢 − 3 a 𝐣


  𝐯 = − b 𝐢 + 2 b 𝐣


  𝐰 = c 𝐤
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  𝐮 ∙ 𝐯 ,     𝐮 × 𝐯 ,     𝐯 × 𝐮 ,     𝐰 ∙  ( 𝐮 + 𝐯 ) ,      ( 𝐮 + 𝐯 ) × 𝐰 ,     𝐮 ∙ 𝐰 ,     𝐰 × 𝐯

