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Nozioni di base

1. Riportare esempi di grandezze fisiche scalari e grandezze fisiche vettoriali.

2. Utilizzando le opportune equazioni dimensionali, dare le dimensioni fisiche della grandezza X

nelle formule seguenti:

Pa3 qa
Yo 7’ X = )
48 El 24 El

X=qa, X=3qa? X=
dove: [a] = [L],[q] = [7], [P = [F][E] = [ 5], 1] = [14], [6] = [L, [a] = [T~%], [4T] = [T]
3. Calcolare il determinante delle seguenti matrici:

e b 3b —b ~1 1 @ 502
(o % |2 s o, -2 2| 2a 4a2 6a?

5 b 3b 0

4. Considerati i seguenti sistemi di equazioni lineari nelle incognite xi:

)
X = 12E1E , X = S5aATEa?

x1 =S
Xy =0 X1 =S \/E —_—
4 X1 = Xy . Xy = Xq c 7(9‘1 +x) =5 b x1:‘;€2 - qul
: : : X X3 =
x5+ lxg = —s Xy = —lx3 x, = —lx X1 —4alXz =(q
Xeg = 0

riscriverli in forma matriciale individuando la matrice dei coefficienti ¢ il vettore dei termini noti,
discutere inoltre il numero di soluzioni che ammette ciascun sistema.
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  X = q a ,     X = 3 q   a 2 ,         X =   P   a 3  48   E I   ,     X =   q   a 3  24   E I   ,     X = 12 E I   𝛿    a 3   ,     X = 5 𝛼 𝛥 T E   a 2


   [ a ] =  [ L ] ,    [ q ] =  [   F  L ] ,    [ P ] =  [ F ] ,  [ E ] =  [   F    L 2 ] ,    [ I ] =  [   L 4 ] ,    [ 𝛿 ] =  [ L ] ,    [ 𝛼 ] =  [   T  − 1 ] ,  


  𝛥 T ] = [ T ]


   [    a  3 a   − b  b ] ,      [    b  3 b  − b   2 b  − 5 b  0   5 b  b  3 b ] ,      [    1  − 1  1   2  − 2  2   3  1  1 ] ,            [      a 2  3   a 2  5   a 2   2   a 2  4   a 2  6   a 2     a 2  0  0 ]


   ( A ) :  {      x 1 = s                                               x 2 = 0                                               x 1 =   x 4                                             x 2 + l   x 3 −   x 5 = 0     x 5 + l   x 6 = − s                     x 6 = 0                                                                  ( B ) :  {      x 1 = s                     x 2 =   x 1                   x 3 = 0                     x 2 = − l   x 3            ( C ) :  {       2 2  (   x 1 +   x 2 ) = s     x 1 = l   x 3                                     x 2 = − l   x 3                              ( D ) :  {      x 1 +   x 2 = − q l     x 1 + 2   x 3 = 2 q l     l x 1 − 2 l   x 2 = q   l 2

