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A Teoriadei vettori
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1. Richiami di fisica

A Generdlita fisicae fenomenifisici

A Meccaniceclassica

A Grangdezzegifisiche

A Misura e wnitaddirmisusa

A Grandezzefifisichefohdamenitali: desivate
A Egquazionidcdimensionali
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b APTENZA 1. Richiami: Generalita

ey UNIVERSITA DI ROMA

FISICA: si occupa di descrivere gualitativamente e quantitativamente
| fenomeni naturali

DISCIPLINE: la fisica e suddivisa in diverse discipline, fra cui ad
esempio: meccanica classica e relativistica, termodinamica,
elettromagnetismo

Meccanica classica Meccanica relativistica

N
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Nid YAPTENZA 1. Richiami: Generalita

ey UNIVERSITA DI ROMA

FISICA: si occupa di descrivere gualitativamente e quantitativamente
| fenomeni naturali

DISCIPLINE: la fisica e suddivisa in diverse discipline, fra cui ad
esempio: meccanica classica e relativistica, termodinamica,
elettromagnetismo

Termodinamica Elettromagnetismo
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& DAPIENZA 1. Richiami: Meccanica

&
b Sy L.

MECCANICA: studia, qualitativamente e quantitativamente, il moto
dei corpi (spostamenti, velocita, accelerazioni), le cause che
provocano il moto, le condizioni di equilibrio. Si suddivide
tradizionalmente in:

CINEMATICA: studia, qualitativamente e quantitativamente, il moto dei
corpi indipendentemente dalle cause che lo provocano. Definisce le
grandezze e gli strumenti atti a descrivere e misurare: cambiamenti di
posizione e di forma (deformazioni), campi di velocita e di accelerazione

DINAMICA: studia, qualitativamente e quantitativamente, le cause che
provocano il moto o le deformazioni dei corpi (Forze)

STATICA:studi a, qualitati vameeguli@ioadsl gqu a

corpi e le condizioni per cui tale equilibrio si verifica

(Una configurazione O si dice di
equilibrio per un sistema se,
ponendo il sistema in 0 con atto
di moto nullo, il sistema vi
permane in quiete




&g APIENZA 1. Richiami: Grandezze fisiche

Grandezze fisiche: le grandezze che entrano in gioco nella
descrizione di un dato fenomeno fisico

Grandezze meccaniche: le grandezze fisiche che entrano in gioco
nel fenomeni di cui si occupa la meccanica classica: grandezze
cinematiche, dinamiche e statiche

Esempio: il pendolo semplice

punto di
sospensione

Grandezze meccaniche
A Lunghezza

A Angolo
o e A Massa
A Spostamento, velocita, accel.
A tempo

A forza di gravita
A forze dissipative, attriti

1
ampiezza
1

filo
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Wy SAPTENZA 1. Richiami: Misure fisiche
Per studiare 11 f enoaguantficarebi § e c o
grandezze che vi intervengono: questa operazione e chiamata
misura

Misura: assegnare ad una grandezza fisica un numero reale ed una

unita di misura

4
5|
b 2

Esempio: Misura della lunghezza del pendolo

A e _ A Si sceglie arbitrariamente un
Campione segmento campione a cui si
Il attribuisce convenzionalmente Il
valore unitario
A La misura di 0 0é data dal
numero di volte in cui il campione
e contenuto in AB

A 1l campione & detto unita di misura
ed e fissato da convenzioni
Internazionali.
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SAPIENZA 1. Richiami: Dimensioni fisiche
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Biryras
N

|l tipo di unita di misura definisce la dimensione fisica della
grandezza: tutte le grandezze che si misurano con la stessa unita di
misura hanno le stesse dimensioni fisiche e si dicono omogenee.

Simbolo: convenzionalmente la dimensione fisica di una grandezza
Si rappresenta con lettere racchiuse da parentesi quadre: per
esempio [4.| rappresenta una grandezza che ha dimensioni fisiche di
una lunghezza.
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d SAPTENZA 1. Richiami: Grandezze adimensionali

Grandezze adimensionali: per misurarle e sufficiente un numero
reale (e non | Ouni/” di misura).

Esempio 1: Variazioni percentuali
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Esempio 2: Angolo, radianti
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hd OAPIENZA 1 Richiami: Grandezze fondamentali e derivate

&7 UNIVERSITA DI ROMA
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Non e necessario definire un unita di misura per ogni grandezza
fisica: e possibile sceglierne alcune come fondamentali e definire

tutte le altre (derivate) a partire da quelle fondamentali

Esempio: Lunghezza, Area, Volume

c::)Il

o-
e



&7 N4 1. Richiami: Grandezze fondamentali e derivate

QUE7  UNIVERSITA DI ROMA

Non e necessario definire un unita di misura per ogni grandezza
fisica: e possibile sceglierne alcune come fondamentali e definire

tutte le altre (derivate) a partire da quelle fondamentali

Esempio: Lunghezza grandezza fondamentale, Area e Volume derivate

W Il 0 &
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Qg SAPIENZA 1. Richiami: Sistemi di unita

La scelta delle grandezze fondamentali e delle rispettive unita di
misura e stabilita da convenzioni internazionali

Sistema Internazionale, S.I.:

A Lunghezza [0]hunita: metro

A Tempo 0, unita secondo

A Massa @ , unita: kg-massa

A Temperatura Y, unitd; grado Kelvin

Sistema Pratico:

A Lunghezza [0]hunita: metro

A Tempo 0, unita secondo

A Massa 4 , unita: kg-massa

A Temperatura Y, unita: grado Kelvin
A Forza "O, unitd; Newton



W DAPTENZA 1. Richiami: Equazioni dimensional

Esercizio 1. Determinare le dimensioni fisiche della grandezza w
definita dalla seguente formula: Ao

o
o
Dovery pE M ,a ¢l
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Wy SAPTENZA 1. Richiami: Equazioni dimensionali

Esercizio 1. Determinare le dimensioni fisiche della grandezza w
definita dalla seguente formula:
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wg oAPENZA 1. Richiami: Grandezze fisiche scalari e vettorial

A
Gl
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Grandezze fisiche scalari. Per caratterizzarle e sufficiente un
numer o reale e undduni t” di mi

Esempi: tempo, massa, temperatura, lunghezza, area, volume etc.

Grandezze fisiche Vettoriali. Per caratterizzarle non e
sufficiente solo un numero r e;
una direzione, un verso e, in alcuni casi, un punto di

applicazione

Esempi: spostamento, velocita, accelerazione, forza etc.
S.
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2. Teorlia del vettori (richiami)

A Definizioni

A Componentiscalati

A Operazionicelementairi
A Prodotto scalare

A Prodotto vettoriale
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&g OAPIENZA 2. Teoria dei vettori: definizioni
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Vettore libero. Si definisce vettore libero o semplicemente vettore un
ente geometrico caratterizzato da tre elementi: direzione, verso e

modulo (o intensita) <
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Segmento orientato. Un vettore libero si rappresenta con un
segmento orientato (ce ne sono Hb equipollenti)

S/
7
7
7
7

V B
Modulo

59 17 v A



W DAPTENZA 2. Teoria dei vettori: definizioni

Vettore applicato.

o S/‘
(uhl)

v irretaR QL T A2y S
L: puntodiapplicazione
P

Versore "HVettore di modulo unitario

"H P

Vettore nullo . Vettore di modulo nullo
] o
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SAPIENZA
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2. Teorla del vettori: definizioni

Vettori perpendicolari (normali)
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Vettori paralleli.
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Qg OAPIENZ 2. Teoria dei vettori: definizioni
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Angolo convesso
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Angolo convesso acuto e ottuso
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Retta orientata

Versore H

2. Teoria del vettori: componenti cartesiane

Versori cartesiani

Y A

1

K, X
g

e
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Qg APIENZ 2. Teoria dei vettori: componenti cartesiane

Componenti cartesiane

YA

1




R APIENZA 2. Teoria del vettori: componenti cartesiane
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) DAPTENZA 2. Teoria dei vettori: componenti cartesiane

Componenti cartesiane (piano)

YA
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